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Ksiazka przedmiaréw/obmiarow

1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE I ROZBIORKOWE, ELEMENTY ODWODNIENIA - STWIORB D-01.01.01a,
D-01.02.01, D-01.02.04, D-03.01.01a, D-02.03.01 d

1 KNKRB 01 0109-03-043 0.67 km
Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych drog w terenie rowninnym
krotnosé=1.00

2 KNR 2-21 0107-04-020 1.00 szt
Zabezpieczenie drzew na okres wykonania robot przy srednicy ponad 30 cm - drzewo na skrszyzowaniu
ulic Swierkowej i Polnej
Charakterystyka robot. Tablica: 0107
1.0czyszczenie miejsca uszkodzenia drzewa, posmarowanie §rodkiem dezynfekcyjnym,
przygo towanie betonu oraz zalozenie plomby. Pomalowanie plomby farba olejna
2.Zabezpieczenie pnia drzewa obudowa z desek do wysokosci 2 m, przykrycie
korzeni matami stomianymi, podlanie woda.
3. Rozebranie obudowy i usunig¢cie mat stomianych
krotnosé=1.00

3 KNKRB 01 0105-02-052 0.10 ha
Mechaniczne i reczne karczowanie krzewow i drobnych zadzrewien sredniej gestosci wraz z utylizacjg
krotnosé=1.00

4 KNR 2-0110103-07-020 11.00 szt
Scinanie pitg mechaniczng drzew o obwodzie 45-135 cm wraz z utylizacjg
krotnosé=1.50

5 KNR 2-0110103-07-020 2.00 szt
Scinanie pilq mechaniczng drzew o obwodzie 180-300 cm wraz z utylizacjq ( nie dotyczy pni gtownych )
krotnosé= 1.00

6 KNR 2-0110105-07-020 18.00 szt
Mechaniczne karczowanie pni o obwodzie do 300 cm wraz z utylizacjq
krotnosé=1.00

7 KNR 2-0110110-01-164 5.00 m-p
Wywozenie diuzyc w miejsce wskazane przez Inwestora do Skm
krotnosé= 2.00

8 KNNR 6 0808-080-020 3.00 szt
Demontaz tarcz znakow drogowychz przekazaniem zamawiajgcemu
Charakterystyka robot. Tablica: 0808
1.Demontaz porgczy ochronnych, ogrodzen lub barier

2.0dkopanie stupkéw

3.Wyjecie stupka razem z fundamentem

4.Utozenie uzyskanego materiatu w stosy

krotnosé= 1.00

9 KNNR 6 0808-080-020 1.00 szt
Demontaz stupkow do znakow drogowych
Charakterystyka robot: Tablica: 0808

1.Demontaz porgczy ochronnych, ogrodzen lub barier
2.0dkopanie stupkoéw

3.Wyjecie stupka razem z fundamentem

4.Ulozenie uzyskanego materiatu w stosy
krotnosé=1.00

10 SEK 6-01 0103-0601-050 2 600.00 m2
Rozbiorka nawierzchni asfalt.na zimno Sr. grubosci 7 cm wraz z trasnportem w miejsce wskazane przez
Inwestora do Skm

Charakterystyka robot. 1.Zabezpieczenie miejsca pracy - oznakowanie.2.Frezowanie mechaniczne
nawierzchni.3.Zatadowanie kory asfaltowej na $rodki transportowe.4.Odwiezienie kory asfaltowej na odlegtos¢ do 20
km na place sktadowe.5.Przenoszenie znakow zabezpieczajacych w miar¢ postepu robot.

krotnosé=1.00
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11 KNNR 6 ERRATA 0808-030-040 65.00 m
Demontaz tymczasowego ogrodzenia rolniczego
Charakterystyka robot: Tablica: 0808
1.Demontaz porgczy ochronnych, ogrodzen lub barier
2.0dkopanie stupkoéw
3.Wyjecie stupka razem z fundamentem
4.Ulozenie uzyskanego materiatu w stosy
krotnosé= 0.70
12 KNNR 3 0403-020-060 4.00 m3
Rozbiorka elementow zelbetowych wraz z utylizacjg
Charakterystyka robot. Tablica: 0403
1.Rozbicie elementow betonowych lub Zelbetowych
2.P rzecigcie pretow zbrojenia
3.0dcigcie pretow zbrojeniowych
4.Usunigcie gruzu z budynku
krotnosé= 1.00
13 KNR 2-06 0811-01-040 49.00 m
Rozbiorka przepustow z rur o Srednicy 40 cm ( zwrot czesci materiatu wiascicielom posesji )
krotnosé= 1.00
14 KNR 2-06 0811-02-040 11.00 m
Rozbiorka przepustow z rur o Srednicy 50 cm wraz z utylizacjg
krotnosé=1.00
15 KNR 2-31 0605-03-020 30.00 szt
Przepusty rurowe pod zjazdami - Scianki czotowe dla rur o srednicy 40 cm - wg rysyunku
Charakterystyka robot. Tablica: 0605
1.Wykonanie wykopu pod tawy lub $cianki czotowe
2.Wykonanie taw fundamentowych pod rury ze zwiru lub betonu z wykonaniem i
rozebraniem deskow ania oraz pielggnacja betonu
3.Wykonanie $cianek czotowych z ustawieniem i rozebraniem deskowania, utozenie
mieszanki betonowej z rgcznym zaggszczeniem oraz pielegnacja betonu
4.1zolacja $cian przez posmarowanie lepkiem
5.Utozenie rur betonowych na gotowej fawie r¢cznie (kol.06 i 07), mechanicznie
(kol.08) z wypelnieniem polaczen rur zaprawa cementowa oraz posmarowaniem
rur lepikiem
krotnosé= 1.00
16 KNNR 6 0605-060-040 162.00 m
Przepusty rurowe pod zjazdami,rury PE-HD SN§ o srednicy 40 cm
Charakterystyka robot. Tablica: 0605
1.Wykonanie wykopu pod tawy lub $cianki czotowe
2.Wykonanie faw fundamentowych pod rury, ze zwiru lub betonu z wykonaniem
i rozebraniem deskowania oraz pielegnacja betonu
3.Wykonanie $cianek czotowych z ustawieniem i rozebraniem deskowania, utozenie
mieszanki betonowej z rgcznym zageszczeniem oraz pielegnacja betonu
4.1zolacja § cian przez posmarowanie lepikiem
5.Utozenie rur betonowych na gotowej fawie r¢cznie (kol.06 i 07), mechanicznie
(kol.08) z wypelnieniem polaczen rur zaprawa cementowa oraz posmarowanie
rur lepikiem
krotnosé= 1.00
17 KNNR 6 0605-060-040 37.00 m

Przepusty rurowe pod zjazdami,rury PE-HD SNS8 o Srednicy 50 cm

Charakterystyka robot. Tablica: 0605

1.Wykonanie wykopu pod tawy lub $cianki czotowe

2.Wykonanie faw fundamentowych pod rury, ze zwiru lub betonu z wykonaniem
i rozebraniem deskowania oraz pielegnacja betonu

3.Wykonanie $cianek czotowych z ustawieniem i rozebraniem deskowania, utozenie
mieszanki betonowej z rgcznym zageszczeniem oraz pielegnacja betonu

4.1zolacja § cian przez posmarowanie lepikiem

5.Utozenie rur betonowych na gotowej fawie r¢cznie (kol.06 i 07), mechanicznie
(kol.08) z wypetnieniem potgczen rur zaprawag cementowg oraz posmarowanie
rur lepikiem

krotnosé= 1.00
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18

KNNR I ERRATA 0516-010-050
Umocnienie skarp kanatow narzutem kamiennym z filtrem odwrotnym
Charakterystyka robot: Tablica: 0516
1.Dostarczenie materiatow
2.Whicie pali zelbetowych
3.Zatozenie w oparciu o pale desek zelbetowych
4.Wykonanie na przygotowanym podtozu dwuwarstwowego filtru odwrotnego
z pospotki i zwiru grubosci 60 cm
5.Ulozenie na filtrze narzutu z kamienia tamanego z wyréwnaniem jego
powierzchni
6.Zasypanie thuczniem kamiennym wneki na skarpie przy oporowej $ciance
zelbetowej
krotnosé= 1.00

140.00 m2

19

KNNR Wacetob 9 0814-010-040

Zabezpieczenie istniejqcych kabli telekomunikacyjnych. Rury ochronne dwudzielne o srednicy do 110 mm
Charakterystyka robot: Tablica 0814

1. Wyréwnanie dna wykopu.

2. Utozenie i potgczenie rur ochronnych.

3. Sprawdzenie poziomu i droznosci rur.

4. Uszczelnienie polaczen i wylotow.

krotnosé=1.00

235.00 m

20

KNNR Wacetob 9 0814-010-040

Regulacja wyokosciowa kabli telekomunikacyjnych ( w skarpie rowu ). m
Charakterystyka robot. Tablica 0814

1. Wyréwnanie dna wykopu.

2. Utozenie i potaczenie rur ochronnych.

3. Sprawdzenie poziomu i droznosci rur.

4. Uszczelnienie potaczen i wylotow.

krotnosé= 1.00

150.00 m

2. ROBOTY ZIEMNE - STWIORB D-02.00.00, D-04.01.01, D - 02.03.01, D-01.02.02a

21

KNCK 1701 0103-04-050
Mechaniczne profilowanie i zageszczanie podtoza. Grunt kategorii I-IV
krotnosé=1.00

8222.00 m2

22

KNR 4-01 0101-04-060
Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) grubosci do 20 cm
Charakterystyka robot: Tablica: 0101
1.Zerwanie nawierzchni z odrzuceniem materiatow na odlegto$¢ do 3 m w bok lub
zaladowaniem na § rodki transportowe (kol.01-03)
2.Zdjgcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) z odrzuceniem w bok do 3 m lub
zatadowaniem do przewozu (kol.04)
3.Scigcie wypuktosci o wysokoéci do 30 cm i zasypanie wglebien (kol.05-07)
4.Wyréwnanie powierzchni z grubsza z ro zbiciem bryt (kol.05-07)
5.Plantowanie pod tat¢ do palnikow wyznaczajacych poziom plantowanej powierzchni
(kol.08-10)
6.Ustawienie rynien drewnianych z desek a nastgpnie rozebranie ich (kol.11-12)
krotnosé=1.00

540.00 m3

23

KNNR I ERRATA 0201-07020-060
Roboty ziemne wykonywane koparkami przedsigbiernymi o poj.tyzki 0,60 m3 z transportem urobku
samochodami samowytadowczymi 10-15t na odl.do 1 km.Grunt kat.I-11
Charakterystyka robot: Tablica: 0201

1.Wykonanie koparka poczatkowego wykopu (wcinki) na odktad

2.0dspojenie i zatadowanie ziemi koparka na samochody

3.Zmiana stanowiska pracy koparki w wykopie

4 Reczne wykonanie i utrzymanie rowoéw odwadniajacych w wykopie

5.P rzew6z ziemi samochodami i wytadunek w miejsce wbudowania w nasyp lub na

odktad
6.Reczne wyrownanie z grubsza skarp i dna wykopu
krotnosé= 1.00

400.00 m3
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24 KNNR 1 0209-110-060

Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi o pojemnosci tyzki 1,20 m3 na odktad.
Utylizacja nadmiaru urobku

Charakterystyka robot: Tablica: 0209

1.0dspojenie gruntu koparkg z umieszczeniem urobku poza gorna krawedzig wykopu

2.Reczne wykonanie i utrzymanie tymczasowych rowkoéw odwadniajacych w wykopie

3.Rgczne wyrdwnanie z grubsza korony i skarp wykopu oraz odktadu
krotnosé=1.00

900.00 m3

25 KNP [-12 1249-0301-050

Wykonanie koryta drogi o glebokosci ok. 40 cm na catej szerokosci drogi,grunt kategorii Ii Il wraz z
transportem i utylizacjq

Charakterystyka robot. Tablica: 1249

1.Reczne odspojenie ziemi i odrzucenie na pobocze na odlegtos¢ do 3 m

2.Wyréwnanie i wyprofilowanie koryta drogi wg zadanych punktow wysokosciowych

3.Sprawdzenie profilu dna koryta szablonem

Grupa II

krotnos¢é=1.33

4 600.00 m2

26 KNP 1-12 1249-0301-050

Wykonanie koryta drogi o gltebokosci 30 cm na catej szerokosci zjazdow,grunt kategorii I i IT
Charakterystyka robot: Tablica: 1249

1.R¢czne odspojenie ziemi i odrzucenie na pobocze na odlegto$¢ do 3 m

2.Wyrdéwnanie i wyprofilowanie koryta drogi wg zadanych punktow wysokosciowych

3.Sprawdzenie profilu dna koryta szablonem

Grupa II

krotnosé=1.00

740.00 m2

27 KNNR 1 0407-010-060
Formowanie i zageszczanie nasypow spycharkami 55 kW (75 KM). Nasyp o wysokosci do 3,0 m. Grunt
kategorii I-11.
Charakterystyka robot. Tablica: 0407
1.Formowanie nasypu z do starczonej ziemi na przygotowane podtoze i wyréwnanie
jej warstwami o grubosci 0,20 m dla wlasciwego zaggszczenia
2.Zaggszczenie gruntu warstwami
3.Wyprofilowanie skarp nasypu
4.0brobienie z grubsza korony i skarp nasypu
Uwagi:
1.Przy formowaniu nasypoéw bez zaggszczenia do naktadéw pracy spycharek nalezy
stosowaé wspotczynnik 0,25
2.W tablicy przyjeto kategori¢ zamienng gruntu po odspojeniu zgodnie
z pkt.2.2.6. zalozen szczegdtowych do rozdziatu 02
krotnosé= 1.00

350.00 m3

3. PODBUDOWY - STWIORB D-04.05.01a, D-04.04.02, D-04.04.02b, D-04.07.01, D-04.06.01b,

28 KNNR 6 0111-020-050
Podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem w klasie C5/6,grubos¢ warstwy po zageszczeniu 12 cm,
Charakterystyka robot: Tablica: 0111

1.Zruszenie i rozebranie gruntu rodzimego

2.Ulozenie i rozebrani e prowadnic

3.Doziarnienie gruntu rodzimego piaskiem lub pospotka w ilosci 0,03 m3/m2

(kol.01), 0,05 m3/m2 (kol.02) z wymieszaniem

4.Wstegpne wyprofilowanie podloza z nawilgoceniem

5.Rozscielenie cementu i wapna oraz mieszanie na sucho

6.Polewanie gruntu woda do uzyskania wilgotno$ci optymalnej

7.Mieszanie na mokro

8.Zaggszczenie podbudowy z wyprofilowaniem i wyréwnaniem

9.Reczne mieszanie i zaggszczenie warstw na potaczeniach dziatek roboczych
10.Posypanie piaskiem i polewanie woda (kol.01 i 02)
krotnosé= 1.00

4 800.00 m2
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29

KNNR 6 0113-050-050

Warstwa podbudowy z kruszywa tamanego kamiennego 0/31,5 C 90/3,grubos¢ warstwy po zageszczeniu
10 cm jezdnia

Charakterystyka robot: Tablica: 0113

1.Mechaniczn e rozscielenie dolnej warstwy kruszywa

2.Reczne odrzucenie nadziarna

3.Zaggszczenie warstwy dolnej

4 Mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa

5.Zageszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem woda

6.Posypanie gornej warstwy miatem kamienny m
krotnosé=1.00

3750.00 m2

30

KNKRB 06 0104-04-060

Podbudowa z kruszywa tamanego pochodzqcego z recyklingu betonowego 0/63 C 50/30, gr. 20cm -
Jezdnia, zjazdy
Charakterystyka robot. Tablica: 0104
Dla kol.01:
1.Ustawienie oraz rozebranie prowadnic
2.Zwilzenie podtoza i rgczne rozscie lenie mieszanki betonowej
3.Wyprofilowanie i mechaniczne zaggszczenie mieszanki betonowej
4.Pielegnacja podbudowy przez posypanie piaskiem i polewanie woda
Dla kol.02-07:
1.Roz$cielenie kruszywa w dolnej warstwie
2.Zaggszczenie warstwy dolnej
3.Rozscieleni e kruszywa w gornej warstwie
4.Zageszczenie i profilowanie gornej warstwy z nawilzeniem wodag
5.Posypanie gornej warstwy drobnym kruszywem
krotnosé= 1.00

1 000.00 m3

31

KNNR 6 ERRATA 1005-070-050

Skropienie nawierzchni drogowych emulsjq asfaltowg
Charakterystyka robot: Tablica: 1005

Dla kol. 01-06:

1.0czyszczenie podbudowy lub nawierzchni z zanieczyszczen recznie szczotkami

(stalowymi z piasawy) lub mechanicznie szczotka doczepna

2.Polewanie woda wezem z cysterny przy czyszczeniu mechanicznym
3 .Re¢czne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen

Dla kol. 07-08:

1.Napetnienie skrapiarek lepiszczem

2.Podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury

3.Skropienie rgczne wezem oczyszczonej podbudowy lub nawierzchni
krotnosé=1.00

1450.00 m2

4. NAWIERZCHNIE - STWIORB D-03.05.5b, D-03.05.5a, D-05.03.23

32

KNNR 6 ERRATA 1005-070-050
Skropienie nawierzchni drogowych emulsjq asfaltowq
Charakterystyka robot. Tablica: 1005

Dla kol. 01-06:

1.0czyszczenie podbudowy lub nawierzchni z zanieczyszczen r¢cznie szczotkami

(stalowymi z piasawy) lub mechanicznie szczotka doczepng

2.Polewanie woda wezem z cysterny przy czyszczeniu mechanicznym
3 .Reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen

Dla kol. 07-08:

1.Napetnienie skrapiarek lepiszczem

2.Podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury

3.Skropienie r¢czne wezem oczyszczonej podbudowy lub nawierzchni
krotnosé= 2.00

3634.00 m2
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33 KNNR 6 ERRATA 0308-03030-050 3634.00 m2
Nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowych,warstwa wigzgca AC 16W KR1-2,grubos¢ warstwy po
zageszczeniu 6 cm. Transport mieszanki samochodem samowyfad.

Charakterystyka robot: Tablica: 0308
1.Posmarowanie gorgcym bitumem krawedzi nawierzchni, urzadzen obcych
i kraweznikow
2.Mechaniczne roztozenie warstwami dostarczonej na miejsce wbudowania
mieszanki ze wstepnym jej zageszczeniem urzadzeniami wibracyjnymi
rozktadarki
3.Rg¢czne roztozenie mieszanki w miejscach niedostepnych dla rozktadarki
4 Mechaniczne zaggszczenie warstw nawierzchni z recznym ubiciem mieszanki przy
kraweznikach i urzadzeniach obcych
5.0bcigcie krawedzi
6.Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania na odlegtosé 5 km
(kol.01 - 06)
7.Transport mieszanki na dalszy 1 km ponad 5 km (kol.07)
krotnosé=1.00

34 KNNR 6 0309-02010-050 3570.00 m2
Nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowych,warstwa scieralna AC 118 50/70 KR3-4,grub.warstwy
po zageszczeniu 5 cm. Transportmieszanki samochodem samowylad.

Charakterystyka robot. Tablica: 0309

1.Posmarowanie goragcym bitumem krawedzi nawierzchni, kraweznikow i urzadzen
obcych

2.Mechaniczne roztozenie warstwami dostarczonej na miejsce wbu dowania
mieszanki ze wstgpnym jej zageszczeniem urzadzeniami wibracyjnymi
rozktadarki

3.Rg¢czne roztozenie mieszanki w miejscach niedostepnych dla rozktadarki

4 Mechaniczne zaggszczenie nawierzchni z rgcznym ubiciem mieszanki przy
kraweznikach i urzad zeniach obcych

5.0bcigcie krawedzi

6.Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania na odlegtos¢ 5 km
(kol.01 - 06)

7.Transport mieszanki na dalszy 1 km ponad 5 km (kol.07)

krotnosé=1.25

35 KNNR 6 0113-050-050 1450.00 m2
Nawierzchnia z kruszywa tamanego kamiennego 0/31,5 C 90/3,grubos¢ warstwy po zageszczeniu 10 cm
zjazdy
Charakterystyka robot. Tablica: 0113

1.Mechaniczn e rozécielenie dolnej warstwy kruszywa

2.Rgczne odrzucenie nadziarna

3.Zaggszczenie warstwy dolnej

4.Mechaniczne rozécielenie gornej warstwy kruszywa

5.Zaggszczenie 1 profilowanie warstwy gomej z nawilzaniem woda

6.Posypanie gornej warstwy miatem kamienny m

krotnosé= 1.00
5. ROBOTY WYKONCZENIOWE - STWIORB D - 09.01.01, D - M.00.00.00,
36 KNR 2-31 1406-04-020 14.00 szt

Regulacja pionowa studzienek dla urzqdzen podziemnych - zaworéw wodociggowych
Charakterystyka robot: Tablica: 1406

1.Zdjgcie kratki $ciekowej lub innego przykrycia

2.Rozebranie uszkodzonej gorej czgsci studzienki

3.0dkucie uszkodzonej nawier zchni i podbudowy wokot urzadzenia

4.Zebranie i odrzucenie gruzu na pobocze (chodnik)

5.Wykonanie deskowania

6.Ulozenie i zaggszczenie betonu

7.Rozebranie deskowania

8.0sadzenie kretki $ciekowej lub innego przykrycia na zaprawie cementowej

Wraz z jej przygotowaniem

Uwagi:

1. Naktady rzeczowe nie obejmujg remontu nawierzchni przy studzience.
Naktady nalezy przyjmowac z tablic na remont czastkowy nawierzchni.
2. Wymiang uszkodzonych kratek, wtazow i przykryw na nowe nalezy kalkulowa¢ dodatkowo
krotnosé=1.00
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37

KNNR 1 0407-010-060
Dowigzanie wysokosciowe zjazdow za pomocq kruszywa kamiennego tamanego stab. mech 0/31,5
Charakterystyka robot: Tablica: 0407
1.Formowanie nasypu z do starczonej ziemi na przygotowane podtoze i wyrdwnanie
jej warstwami o grubosci 0,20 m dla wiasciwego zageszczenia
2.Zaggszczenie gruntu warstwami
3.Wyprofilowanie skarp nasypu
4.0brobienie z grubsza korony i skarp nasypu
Uwagi:
1.Przy formowaniu nasypéw bez zaggszczenia do naktadow pracy spycharek nalezy
stosowac wspotczynnik 0,25
2.W tablicy przyjeto kategori¢ zamienng gruntu po odspojeniu zgodnie
z pkt.2.2.6. zatozen szczegdtowych do rozdziatu 02
krotnosé=1.00

20.00 m3

38

KNR 2-31 1406-05-020
Przestawienie stupka telekomunikacyjnego

Charakterystyka robot. Tablica: 1406

1.Zdjgcie kratki $ciekowej lub innego przykrycia

2.Rozebranie uszkodzonej gome;j czgsci studzienki

3.0dkucie uszkodzonej nawier zchni i podbudowy wokot urzadzenia
4.Zebranie i odrzucenie gruzu na pobocze (chodnik)

5.Wykonanie deskowania

6.Utozenie i zaggszczenie betonu

7.Rozebranie deskowania

8.0sadzenie kretki $ciekowej lub innego przykrycia na zaprawie cementowe;j

wraz z jej przygotowaniem

Uwagi:

1. Naktady rzeczowe nie obejmuja remontu nawierzchni przy studzience.
Naktady nalezy przyjmowac z tablic na remont czgstkowy nawierzchni.

2. Wymiang uszkodzonych kratek, wtazow i przykryw na nowe nalezy kalkulowa¢ dodatkowo
krotnosé= 1.00

1.00 szt

39

KNR 4-02 0117-01-020
Przestawienie hydrantow wodociggowych podziemnych
Charakterystyka robot: Tablica: 0117

Dla kol. 01:

1.Zdjgcie ptyt chodnikowych

2.0dspojenie ziemi wokot skrzynki

3.Wyjecie skrzynki

4. Wydobycie hydrantu i oczyszczenie ptaszczyzn kotierzy
5.Zalozenie hydrantu z uszczelnieniem zlaczy kotmierzowych i ustawienie

skrzynki ulicznej

Dla kol. 02:

1.Wykrecenie zaworu hydrantowegoi usunigcie szczeliwa
2.Uszczelnienie gwintu i wkrecenie zawor u

Dla kol. 03:

1.Zdjecie plyt chodnikowych

2.0dspojenie ziemi wokot skrzynki

3.Wyjscie skrzynki

4. Ustawienie skrzynki z obsypaniem i ubiciem ziemi
5.Utozenie plyt chodnikowych
krotnosé=1.00

10.00 szt

40

KNNR 11 0711-01010-050
Reczne wykonanie siewem, na terenie plaskim, trawnikow dywanowych z nawozeniem ('w tym rowy ).
Grunty kategorii I-1]

Charakterystyka robot: Tablica: 0711

1.Reczne wyrownanie powierzchni

2.Rgczne przekopanie gleby i ewentualne rozrzucenie nawozow mineralnych

4.Zagrabienie

5.Wysianie nasion

6.Zahakowanie grabiami oraz ubicie powierzchni
krotnosé=1.00

3 500.00 m2

6. ELEMENTY STALEJ ORGANIZACJI RUCHU - STWIORB D-07.02.01 , D-07.01.01
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41 KNNR 6 0702-01010-020 19.00 szt
Pionowe znaki drogowe,stupki z rur stalowych
Charakterystyka robot: Tablica: 0702
Kol. 01-03:
1.Wykopanie dotu
2.Ustawienie stupa do pionu
3.Zasypanie dotéw ziemig wraz z ubiciem
Kol. 04-08:
1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupow (kol.04 - 07)
2.Zdjgcie ze stupow znakow drogowych (kol.08)
krotnosé=1.00
42 KNNR 6 0702-050-020 10.00 szt
Pionowe znaki drogowe,znaki zakazu,nakazu,ostrzegawcze i informacyjne o powierzchni ponad 0,3 m2 -
wielkos¢ mata, folia I generacji
Charakterystyka robot. Tablica: 0702
Kol. 01-03:
1.Wykopanie dotu
2.Ustawienie stupa do pionu
3.Zasypanie dotéw ziemig wraz z ubiciem
Kol. 04-08:
1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupéw (kol.04 - 07)
2.Zdjgcie ze stupow znakow drogowych (kol.08)
krotnosé= 1.00
43 KNNR 6 0702-050-020 2.00 szt
Pionowe znaki drogowe,znaki zakazu,nakazu,ostrzegawcze i informacyjne o powierzchni ponad 0,3 m2 -
wielkosé¢ srednia, folia Il generacji
Charakterystyka robot: Tablica: 0702
Kol. 01-03:
1.Wykopanie dotu
2.Ustawienie stupa do pionu
3.Zasypanie dotow ziemig wraz z ubiciem
Kol. 04-08:
1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupow (kol.04 - 07)
2.Zdjgcie ze stupow znakow drogowych (kol.08)
krotnosé=1.00
44 KNNR 6 0702-050-020 5.00 szt
Zapory drogowe typu U-3c, U-3d ( dlugosci min. 1,8m ), U-3b, , folia I generacji
Charakterystyka robot. Tablica: 0702
Kol. 01-03:
1.Wykopanie dotu
2.Ustawienie stupa do pionu
3.Zasypanie dotéw ziemig wraz z ubiciem
Kol. 04-08:
1.Przymocowanie tablic znakéw drogowych do stupéw (kol.04 - 07)
2.Zdjecie ze stupow znakow drogowych (kol.08)
krotnosé= 1.00
45 KNNR 6 0705-030-050 5.60 m2

Oznakowanie poziome jezdni grubowarstwowe strukturalne regularne,
Charakterystyka robot: Tablica: 0705

1.Reczne oczyszczenie jezdni w miejscach przewidzianych do malowania
2.Wyznaczenie linii ksztaltow elementéw oznakowania

3.Przygotowanie farby chlorokauczukowej

4. Pomalowanie znakow recznie pedzlami lub mechanicznie malowarka
5.Przenoszenie zapor przenosnych i znakow zabezpieczajacych w miare postepu

robot

krotnosé=1.00
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